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研究目的

・緊急時等の海域モニタリング
・防災支援
・漁業情報提供

・発電所立地時の環境アセスメント効率化
・学術調査



DBFレーダの諸元比較



DBFレーダの外観



DBFレーダの観測原理（５）

DFT（Discrete Fourier Transform）



大阪湾西部海域の観測結果（１）



大阪湾西部海域の観測結果（２）



大阪湾西部海域の観測結果（３）



大阪湾西部海域の観測結果（４）



大阪湾西部海域の観測結果（５）

調和解析結果 M2分潮



大阪湾西部海域の観測結果（６）

調和解析結果 K1分潮



大阪湾西部海域の観測結果（７）

大潮時の日平均残差流



大阪湾西部海域の観測結果（８）

小潮時の日平均残差流



大阪湾東部海域の観測結果（１）
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大阪湾東部海域の観測結果（２）

調和解析結果 M2分潮



大阪湾東部海域の観測結果（３）

調和解析結果 K1分潮



大阪湾東部海域の観測結果（４）

日平均残差流



大阪湾東部海域の観測結果（５）
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大阪湾東部海域の観測結果（６）
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大阪湾東部海域の観測結果（７）
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大阪湾東部海域の観測結果（８）
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大阪湾東部海域の観測結果（９）
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大阪湾東部海域の観測結果（10）



大阪湾東部海域の観測結果（11）

(a)6時間後 (b)12時間後

(c)18時間後 (d)24時間後



大阪湾東部海域の観測結果（12）

(a)平均流速

(b)循環 (c)発散
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